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Vereinfachte EU-Konformitatserklarung

Der Unterzeichner MOTORLINE ELECTROCELOS, S.A., mit eingetragenem
Sitz in Travessa do Sobreiro, n.2 29, 4755-474 Rio Covo (Santa Eugénia),
Barcelos, erklart hiermit, dass dieser Typ von Funkanlage - MC80
Steuerplatine - mit der Richtlinie 2014/53/EU libereinstimmt.

[=] 245 [m]

Der vollstandige Text der Konformitatserklarung ist 4 =
ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: . ¥
https://motorline.pt/certification/mc80 E I

01. SICHERHEITSHINWEIS

Dieses Produkt wird in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsnormen

€ der Europaischen Gemeinschaft (EC) zertifiziert.
Dieses Produkt entspricht der Richtlinie 2011/65/EU des
Europaischen Parlaments und des Rates zur Beschrankung der
RoHS

Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in elektrischen und
elektronischen Geraten sowie der delegierten Richtlinie (EU)2015/863
der Kommission.

13

(Anzuwenden in Landern mit Recycling-Systemen).

Diese Kennzeichnung auf dem Produkt oder der Literatur gibt an,
dass das Produkt und elektronisches Zubehor (Ladegerat, USBKabel,
elektronisches Material, Handsender usw.) sollten nicht mit dem
Hausmull am Ende seiner Nutzungsdauer entsorgt werden. Um
mogliche Schaden fiir die Umwelt oder der menschlichen Gesundheit
durch unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden, trennen Sie
diese Elemente von anderen Arten von Mill und entsorgen Sie
die nachhaltige Wiederverwertung um stofflichen Ressourcen zu
fordern. Private Nutzer sollten den Handler, bei dem sie das Produkt
gekauft haben oder die Nationale Umweltbehorde kontaktieren
um Einzelheiten dariiber, wo und wie sie diese Produkte fiir eine
umweltfreundliche Weise recyceln, wiederverwerten konnen.
Gewerbliche Nutzer sollten sich an ihren Lieferanten wenden und
die Algemeinen Bedingungen des Kaufvertrages priifen. Dieses
Produkt und deren elektronische Zubehorteile dirfen nicht mit
anderen gewerblichen Abfallen Mill gemischt werden.

Diese Kennzeichnung weist darauf hin, dass Batterien am Ende
ihrer Nutzungsdauer nicht wie andere Haushaltsabfalle entsorgt
werden dirfen. Batterien sollten zum Recycling an separaten
Sammelstellen abgegeben werden.

Die verschiedenen Arten von Verpackungen (Karton, Kunststoff usw.)
mussen fur das Recycling getrennt gesammelt werden. Trennen Sie
Verpackungen und recyceln Sie sie verantwortungsbewusst.

Diese Kennzeichnung zeigt an, dass das Produkt und elektronisches
Zubehor ab. (Ladegerat, USB-Kabel, elektronische Gerate,
Steuerungen, etc.), einer elektrischen Entladungen unterliegen.
Seien Sie vorsichtig beim Umgang mit dem Produkt und achten Sie
auf alle Sicherheitsbestimmungen in diesem Handbuch.

1A ‘ 1B




01. SICHERHEITSHINWEIS

ALLGEMEINE HINWEISE

+ Dieses Handbuch enthalt wichtige Informationen zur Sicherheit und
Gebrauch. Lesen Sie alle Anweisungen sorgfaltig durch, bevor Sie mit der
Installation / Verwendung beginnen, und bewahren Sie dieses Handbuch
an einem sicheren Ort auf, damit Sie es bei Bedarfjederzeit abrufen konnen.

- Dieses Produkt ist nur zur Verwendung wie in diesem Handbuch
beschrieben vorgesehen. Jede andere Anwendung oder Operation, die
nicht berucksichtigt wird, ist ausdricklich untersagt, da dadurch das
Produkt beschadigt werden und/oder Personen gefahrdet werden
konnen, die zu schweren Verletzungen fihren konnen.

- DiesesHandbuchrichtetsichinersterLinie an professionelle Installateure
und entbindet nicht die Verantwortung des Benutzers, den Abschnitt
“Anwendernormen” zu lesen, um die korrekte Funktion des Produkts
sicherzustellen.

- Die Installation und Reparatur dieses Gerats darf nur von qualifizierten
und erfahrenen Technikern durchgefiihrt werden, um sicherzustellen,
dass alle diese Verfahren in Ubereinstimmung mit den geltenden
Gesetzen und Bestimmungen ausgefiihrt werden. Nicht professionellen
und unerfahrenen Benutzern ist es ausdrucklich untersagt, Malnahmen
zu ergreifen, es sei denn, dies wird von spezialisierten Technikern
ausdrucklich verlangt.

- Installationen mussen haufig uberpruft werden, um Unwucht und
Anzeichen von VerschleiB, Kabel, Federn, Scharnieren, Radern, Stutzen
oder anderen mechanischen Montageelementen zu uberprufen.

*Nutzen Sie das Gerat nicht, wenn Reparaturen oder Einstellungen
erforderlich sind.

- Bei Wartung, Reinigung und Austausch von Teilen muss das Produkt von
der Stromversorgung getrennt werden. Dies gilt auch fir alle Vorgange,
bei denen die Produktabdeckung geoffnet werden muss.

- Die Verwendung, Reinigung und Wartung dieses Produkts kann von
Personen ab 8 Jahren und von Personen, deren korperliche, sensorische
oder geistige Leistungsfahigkeit eingeschrankt ist, oder von Personen
ohne Kenntnis der Funktionsweise des Produkts, sofern vorhanden,
durchgefuhrt werden die Beaufsichtigung oder Anweisung von Personen,
die Erfahrung mit der Verwendung des Produkts auf sichere Weise haben
und die damit verbundenen Gefahren verstehen.

- Kinder sollten nicht mit dem Produkt oder Offnungsvorrichtungen

spielen, um ein unbeabsichtigtes Auslosen der motorisierten Tur oder
des Tores zu verhindern.

- Wenn das Stromkabel beschadigt ist, muss es durch den Hersteller, den
Kundendienst oder ahnlich qualifiziertes Personal ersetzt werden, um
Gefahren zu vermeiden.

- Beim Entfernen der Batterie muss das Gerat vom Stromnetz getrennt
werden.

« Achten Sie darauf, dass durch die Offnungsbewegung des angetriebenen
Teils eine Blockierung zwischen dem angetriebenen Teil und den
angrenzenden festen Teilen vermieden wird.

HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR

- Bevor Sie mit den Installationsverfahren beginnen, stellen Sie sicher,
dass Sie Uber alle Gerate und Materialien verfugen, die fir die Installation
des Produkts erforderlich sind.

- Sie sollten sich den Schutzindex (IP) und die Betriebstemperatur notieren,
um sicherzustellen, dass er fur den Installationsort geeignet ist.

- Stellen Sie dem Benutzer das Produkthandbuch zur Verfugung und
informieren Sie ihn, wie im Notfall damit umzugehen ist.

- Wenn der Automatismus an einem Tor mit einer FuRgangertur installiert
ist, muss ein Turverriegelungsmechanismus installiert werden, wahrend
das Tor in Bewegung ist.

« Installieren Sie das Produkt nicht “verkehrt herum” oder durch Elemente,
die sein Gewicht nicht tragen. Figen Sie bei Bedarf an strategischen
Punkten Halterungen hinzu, um die Sicherheit des Automatismus zu
gewahrleisten.

- Installieren Sie das Produkt nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.

« Die Sicherheitseinrichtungen miissen die moglichen Quetsch-, Schnitt-,
Transport- und Gefahrenbereiche der motorisierten Tir oder des Tores
schutzen.

- Stellen Sie sicher, dass die zu automatisierenden Elemente (Tore, Tiiren,
Fenster, Jalousien usw.) einwandfrei funktionieren und ausgerichtet und
eben sind. Stellen Sie auBerdem sicher, dass sich die erforderlichen
mechanischen Anschlage an den entsprechenden Stellen befinden.

+ Die elektronische Steuerung muss an einem Ort installiert werden, der vor
Fliissigkeiten (Regen, Feuchtigkeit usw.), Staub und Schadlingen geschiitzt ist.

+ Sie mussen die verschiedenen elektrischen Kabel durch Schutzschlauche




01. SICHERHEITSHINWEIS

verlegen, um sie vor mechanischen Belastungen, im Wesentlichen am
Stromkabel, zu schitzen. Bitte beachten Sie, dass alle Kabel von unten
in den Steuerungkasten eingehen mussen.

« Wenn der Automatismus in einer Hohe von mehr als 2,5m uber dem
Boden oder einer anderen Zugangsebene installiert werden soll, miissen
die Mindestanforderungen fiir Sicherheit und Gesundheitsschutz fir
den Einsatz von Arbeitsmitteln durch die Arbeiter bei der Arbeit des
Unternehmens beachtet werden. Richtlinie 2009/104 EG des Europdischen
Parlaments und des Rates vom 16. September 2009.

« Bringen Sie das permanente Etikett flir die manuelle Freigabe so nah wie
moglich am Mechanismus an.

« An den stationaren Stromversorgungsleitungen des Produkts muss ein
Trennmittel, wie z. B. ein Schalter oder ein Trennschalter an der Schalttafel,
gemal’ den Installationsvorschriften vorgesehen sein.

- Wenn fur das zu installierende Produkt eine Stromversorgung mit 230V
oder 110V erforderlich ist, stellen Sie sicher, dass der Anschluss an eine
Schalttafel mit Erdungsanschluss erfolgt.

« Das Produkt wird nur mit Niederspannungssicherheit mit elektronischer
Steuerung betrieben. (nur bei 24V Motoren).

*Teile/Produkte mit einem Gewicht von mehr als 20 kg miissen wegen
der Verletzungsgefahr mit besonderer Vorsicht gehandhabt werden. Die
Verwendung geeigneter Hilfssysteme zum Bewegen oder Heben schwerer
Gegenstande wird empfohlen.

« Achten Sie besonders auf die Gefahr von herabfallenden Gegenstanden
oder unkontrollierten Bewegungen von Tiiren/Toren wahrend der
Installation oder des Betriebs dieses Produkts.

HINWEISE AN DEN BENUTZER

- Bewahren Sie dieses Handbuch an einem sicheren Ort auf, an dem Sie
sich bei Bedarf jederzeit informieren konnen.

+-Wenn das Produkt ohne Vorbereitung mit Flussigkeiten in Kontakt
kommt, muss es sofort vom Strom getrennt werden, um Kurzschlisse zu
vermeiden, und einen qualifizierten Techniker hinzuziehen.

- Vergewissern Sie sich, dass der Installateur lhnen das Produkthandbuch
zur Verfugung gestellt und Sie informiert hat, wie Sie im Notfall mit dem
Produkt umgehen.

- Wenn das System repariert oder modifiziert werden muss, entsperren

Sie das Gerat, schalten Sie die Stromversorgung aus und nutzen Sie es
erst wieder, wenn alle Sicherheitsbedingungen erfillt sind.

«Im falle eines Auslosen von Leistungsschaltern oder einem Ausfall
der Sicherung, lokalisieren Sie die Storung und beheben, bevor der
Leistungsschalter zurlickgesetzt oder die Sicherung ausgetauscht wird.
Wenn die Storung nicht anhand dieses Handbuchs repariert werden kann,
wenden Sie sich an einen Techniker.

- Halten Sie den Aktionsbereich des motorisierten Tor wahrend der
Bewegung frei und erzeugen Sie keinen Widerstand gegen die Bewegung.
+Nehmen Sie keine Arbeiten an den mechanischen Elementen oder

Scharnieren vor, wenn sich das Produkt in Bewegung befindet.

VERANTWORTUNG

- Der Lieferant lehnt jegliche Haftung ab, wenn:

- produktausfall oder Verformung durch unsachgemaRBe Installation,
Verwendung oder Wartung!

-wenn die Sicherheitsvorschriften bei der Installation, Verwendung
und Wartung des Produkts nicht beachtet werden.

- wenn die Anweisungen in diesem Handbuch nicht befolgt werden.

- wenn Schaden entstehen durch unbefugte Anderungen.

- In diesen Fallen erlischt die Garantie.

MOTORLINE ELECTROCELOS SA.
Travessa do Sobreiro, n229
4755-474 Rio Covo (Santa Eugénia)
Barcelos, Portugal

LEGENDE SYMBOLE
+ Wichtige Ve
Sicherheitshinweise '

* Niitzliche Informationen  Informationen zu
Anschliissen

E - Programmier Informationen - Tasten Informationen

+ Potentiometer
Informationen
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02. STEUERUNG

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Das MC80 ist eine elektronische Steuereinheit zur Automatisierung von Verladerampen.

* Leistung

Dreiphasig 380Vac

+ Ausgang fiir Motor

380Vac 1500W Max.

02. STEUERUNG

LEGENDE DER STECKER
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+ Ausgang fiir zusatzliches Zubehor 24vVdc 12W Max.
* Sicherung F1/F2/F3 10A
* Sicherung F4 125mA

* Betriebstemperatur

-25°C bis +55°C

+ Abmessung der Steuerung

198x134 mm

F4125mA

DANGER
HIGH VOLTAGE

INTER PULSE

SUP SLEV & VEH DOOR [ OUP CUP &  BLEV STOP FUNC

Stromeingang fiir Ampel und Summer 24Vdc max. 200ma.

Offener Kollektoranschluss fiir interne Ampel, griines Licht, 24Vdc max. 200ma.

Offener Kollektoranschluss fiir interne Ampel, rotes Licht, 24vdc max. 200ma.

Offener Kollektoranschluss fiir externe Ampel, griines Licht, 24Vdc max. 200ma.

Offener Kollektoranschluss fiir externe Ampel, griines Licht, 24Vdc max. 200ma.

Offener Kollektoranschluss fiir Summer 24vVdc max. 200ma.

. DANGER
HIGH VOLTAGE

@)

INTER PULSE Lip-Cl Lip-0p Leveller - SUP SLEV & VEH DOOR | OLIP CLIP ¥  BLEV STOP FUNC
24VAC

Eingang Dreiphasiger 380V zur Stromversorgung des Motors sowie des Transformators fiir
das Digitalteil

Ausgang fiir Drehstrommotor bis 1500W

Anschluss der Erdungskabel Motor- und Stromversorgung

Interlock door:

Der Ausgang ,Torverriegelung” kann in den Stoppkreis der Tiirsteuerung integriert werden.
Der Kontakt wird geoffnet bei:

- Die Richtmaschine befindet sich nicht in der Ausgangsposition.

- Stromausfall der Richtmaschine.

- Notfall Abschaltung.




02. STEUERUNG

LEGENDA DE CONETORES

IMPULS CLOSE: Der Ausgang ,Impuls Close“ kann bei einem Tor mit automatischem
SchlieRen angewendet werden oder wenn zusatzliche Sicherheit gewiinscht wird,
so dass das Tor niemals geschlossen wird, wenn sich die Uberladebriicke aus ihrer
Ausgangsposition heraus befindet.

Der Kontakt 6ffnet, wiahrend die Uberladebriicke in Betrieb ist oder sich auBerhalb ihrer
Grundstellung befindet. Der Kontakt wird immer dann geschlossen, wenn die Laderampe
die Ausgangsposition erreicht.

Leuchtanzeige, die auf der Vorderseite der Steuerung angebracht wird.

Leuchtet 500ms lang

LIP-CL

LIP-OP

LEVELLER

POWER
24V+

SLIP

SLEV

x1wartet 2 Sekunden

Immer wenn der Nottaster aktiviert wird.

Leuchtet 500ms lang
x2 wartet 2 Sekunden

Immer wenn ein Phasenausfall erkannt wird. Dieser Fehler
bleibt bestehen, bis eine Taste gedriickt wird

Leuchtet 500ms lang
x3 wartet 2 Sekunden

Immer wenn eine falsche Phasenfolge erkannt wird. Dieser
Fehler bleibt bestehen, bis eine Taste gedriickt wird.

Leuchtet 500ms lang
x4 wartet 2 Sekunden

Immer wenn ein Strom liber dem definierten Grenzwert erkannt
wird. Dieser Fehler bleibt bestehen, bis eine Taste gedriickt wird.

Leuchtet 500ms lang
X6 wartet 2 Sekunden

Wenn der Eingang DOOR aktiviert wird und sich sein Status in
JFehler” andert.
Dieser Fehler bleibt bestehen, bis eine Taste gedriickt wird.

Leuchtet 500ms lang
x6 wartet 2 Sekunden

Wenn der Eingang VEH als WheelBlock ausgewahlt und aktiviert
ist. Dieser Fehler bleibt bestehen, bis eine Taste gedriickt wird.

Ausgang fiir Lippenmagnetventil ZU

Ausgang fiir Lippenmagnetventils OFFNUNG

Ausgang fiir Magnetventil Uberladebriicke

Ausgang 24V flir externes Zubehor

Sensor Lippen Endkurs in Ausgangsposition. NC-Schaltung

Sensor Uberladebriicke Endkurs der in Ausgangsposition. NC-Schaltung

02. STEUERUNG

LEGENDA DE CONETORES

Eingang Sensor Torposition offnen. Es konnen verschiedene Arten von Sensoren verwendet
werden, sofern es sich um einen Trockenkontakt Sensoren handelt. Der Kontaktmodus des
Sensors kann sowohl in der Parametrierung als auch in der Funktionalitat geandert werden.

Anschluss fiir Taster 6ffnen Lippe.

Anschluss fiir Taster schlieBen Lippe.

AnschlieBen des Taster zum Offnen der Uberladebriicke.

Taster normalerweise geschlossen, zum Anschluss eines externen Notruftasters, der die
Abschaltung der gesamten Anlage bewirkt

Conexao para botao de autoreturn/confirmagao

FUNKTIONSMODUS

Um auf das Menii zugreifen zu konnen, muss sich die Laderampe im Standby-Modus oder in Schwebestellung

befinden!
NAVIGATION DES MENU

01+Driicken Sie einmal die MENU Taste.

02-Wahlen Sie mit den UP und DOWN Tasten das
Menii aus, das Sie programmieren maochten.
03-Driicken Sie einmal die MENU Taste, um das Menii

aufzurufen

04+Wahlen Sie mit den UP und DOWN Tasten das
Untermenti aus, das Sie programmieren mochten..
05-Driicken Sie einmal die MENU Taste, um den
Parameterwert zu bearbeiten.

06+Wahlen Sie mit den UP und DOWN Tasten den Wert
aus, den Sie programmieren mochten.

07+-Um den gewadhlten Wert zu speichern, driicken Sie
eine Sekunde lang die MENU Taste. Das Display blinkt,
um anzuzeigen, dass der Wert geandert wurde.

Fahrzeugsensor. Der Fahrzeugdetektor erkennt, dass sich der LKW in der richtigen Position
befindet und signalisiert dies optisch und akustisch. Jeder Sensortyp mit Trockenkontakt
kann verwendet werden und kann NC oder NO sein. Die Sensoreingangslogik kann in der
Parametrierung geandert werden.

Die Betriebsart kann in der Parametrierung gewahlt werden.

i >

Um auf das Menl zugreifen zu konnen, muss
Schwebestellung befinden!

sich die Laderampe im Standby-Modus oder in

Um zuriickzugehen, driicken Sie gleichzeitig die AUF und AB Tasten.
Wenn Sie 10 Sekunden lang keine Taste driicken, kehrt die Steuerung in den Standby Modus

zuriick.

o g



02. STEUERUNG

MIT SCHARNIERLIPPE OHNE AUTOMATISCHEN RUCKLAUF

Mit dem BLEV Uberladebriicke Druckknopf wird die Ladebriicke angehoben, wodurch das Motorrelais und die Uberladebriicke Relais
im Anwesenheitsmodus aktiviert werden.

Der Bediener muss BLEV driicken, bis die Lippe ausgefahren ist. Sobald sie gedriickt ist, kann die BLEV Taste losgelassen werden und
das Motorrelais wird ausgeschaltet. Die Uberladebriicke muss mindestens wihrend der Zeit (M1-T1) angehoben werden.
AnschlieRend senkt sich die Uberladebriicke automatisch auf die Andockkante des angedockten Transportfahrzeugs ab
(Schwebestellung).

Ohne Auto Retomn

01+ Driicken Sie die BLEV Taste und aktivieren Sie so das Motorrelais und das Uberladebriicken Relais, bis es vollstandig eingeklappt ist.
02 Lassen Sie die BLEV Taste los, das Motorrelais wird ausgeschaltet.

03 Die Uberladebriicke fallt automatisch in die Ausgangsposition.

04 Nach der Zeit (M1-T5) befindet sich die Uberladebriicke in der Ausgangsposition oder es wird SLEV erkannt.

MIT SCHARNIERLIPPE MIT AUTOMATISCHEM RUCKLAUF

Mit dem BLEV Uberladebriicke Drucktaster wird die Uberladebriicke angehoben, wodurch das Motorrelais und das Uberladebriicke Relais
im Anwesenheitsmodus aktiviert werden.

Der Bediener muss BLEV driicken, bis die Lippe ausgefahren ist. Sobald sie gedriickt ist, kann die BLEV Taste losgelassen werden und das
Motorrelais wird ausgeschaltet. Die Uberladebriicke muss mindestens wahrend der Zeit (M1-T1) angehoben werden.

AnschlieRend senkt sich die Uberladebriicke automatisch auf die Andockkante des angedockten Transportfahrzeugs ab (Schwebes-
tellung).

o icdauf
01+ Driicken Sie die Free Taste fiir 1 Sekunde.

02 Die Uberladebriicke wird mit der Zeit (M1-T3) angehoben, wodurch das Motorrelais und das Uberladebriicke Relais aktiviert werden.
03 - Sobald die Zeit (M1-T3) abgelaufen ist, schaltet das Motorrelais ab.

04+ Die Uberladebriicke fallt automatisch in die Ausgangsposition.

05 - Nach der Zeit (M1-T5) befindet sich die Richtmaschine in der Ausgangsposition oder es wird SLEV erkannt.

MIT AUSZIEHBARER LIPPE MIT AUTOMATISCHER RUCKSTELLUNG

Mit dem BLEV Uberladebriicken Drucktaster wird die Ladebriicke angehoben, wodurch das Motorrelais und das Uberlade-
briicke im Anwesenheitsmodus aktiviert werden. Die Uberladebriicke muss mindestens wahrend der Zeit (M1-T1) angehoben
werden.

Nach Erreichen der Idealposition kann die Uberladebriicke gestoppt werden. Auf diese Weise kann der Benutzer den BLEV Dru-
ckknopf loslassen und so sowohl das Motorrelais als auch das Nivellierrelais ausschalten. Die Richtmaschine bleibt 5 Sekunden
lang in dieser Position und wahrend dieser Zeit muss die Lippe mit der OLIP Taste positioniert werden. Wenn keine Taste gedrii-
ckt wird, senkt sich der Uberladebriicke in die Ausgangsposition zurlick und aktiviert das Uberladebriicke Relais.

Die Lippe kann bei herausgezogenen Tasten im Betriebsmodus ,Jotmann“ mit der OLIP Taste positioniert werden, wodurch
sowohl das Motorrelais als auch das LIP-OP Relais aktiviert werden. Die Lippe muss mindestens fiir die minimale Lippenaus-
trittszeit (M2-T1) ausgestoBen werden. Wenn die Zeit (M2-T2) erreicht ist, stoppt die Lippe automatisch, wodurch das LIP-OP
> MOTOR Relais ausgeschaltet und das Uberladebriicken Relais aktiviert wird. Nach dem Loslassen der OLIP-Taste und dem
Ausschalten des LIP-OP > ENGINE-Relais sowie der Aktivierung des Uberladebriicken Relais senkt sich die Uberladebriicke
automatisch auf die Kante des angedockten Transportfahrzeugs (Schwimmstellung).

Automatische Riickkehr

01- Driicken Sie 1Sekunde lang die Free Taste. )

02 - Die Uberladebriicke wird mit der Zeit (M1-T3) angehoben, wodurch das Motorrelais und das Uberladebriicke Relais akti-
viert werden.

03 - Sobald der Wert von (M1-T3) erreicht ist, wird das Uberladebriicke Relais ausgeschaltet.

04« Die Lippe wird mit der Zeit zurlickgezogen (M2-T3), wodurch der LIP-CL aktiviert wird.

Maraviine 6A

02. STEUERUNG

MIT AUSZIEHBARER LIPPE MIT AUTOMATISCHER RUCKSTELLUNG

05 - Bei Erreichen des Werts von (M2-T3) wird das LIP-CL Relais ausgeschaltet.

06 - Die Uberladebriicke wird mit der Zeit (M1-T4) angehoben, wodurch das Uberladebriicke Relais aktiviert wird.

07 - Wenn dieser Wert von (M1-T4) erreicht ist, wird das Uberladebriicke Relais ausgeschaltet.

08 Die Lippe wird vollstandig zuriickgezogen, indem das LIP-CL Relais aktiviert wird, bis sie den SLIP-Endschalter erreicht oder
wenn sie die Zeit von (M2-T4) erreicht, wenn SLIP nicht verwendet wird..

09 + Bei Erreichen dieses Werts von (M2-T4) oder SLIP wird das LIP-CL-Relais ausgeschaltet.

10 - Die Uberladebriicke senkt sich automatisch ab und aktiviert das Uberladebriicke Relais in die Ausgangsposition.

11+ Bei Erreichen des SLEV Sensors oder Erreichen der Zeit (M1-T5) wird das Motorrelais ausgeschaltet.

FREI

In diesem Modus arbeitet die Anlage im Modus menschliche Prisenz, das heiBt, die Uberladebriicke (Ladebriicke) bewegt sich
nur, solange die BLEV-Taste gedriickt wird.

Wird die Taste losgelassen, senkt sich die Uberladebriicke automatisch ab.

Dieser Modus wird verwendet, wenn der Kunde keine Positionssensoren oder Ampeln einsetzen mochte, da keine vordefinier-
ten Zeiten oder Positionen fiir die Bewegung der Uberladebriicke festgelegt sind.

Da es sich um einen Modus mit menschlicher Prasenz handelt, bleiben alle Interlock- und Impulsausgange deaktiviert.

BETRIEBSMODUS

Wenn die BLEV-Taste gedriickt wird, hebt sich der Uberladebriicke an, wodurch sowohl das Motorrelais als auch das Magnetven-
tilrelais im Modus menschliche Prasenz aktiviert werden.

Der Bediener muss die BLEV-Taste gedriickt halten, bis die Lippe vollstandig ausgefahren ist; in diesem Moment kann die Taste
losgelassen werden, und das Motorrelais wird deaktiviert.

AnschlieRend senkt sich der Andocker automatisch, bis er auf der Kante des angedockten Fahrzeugs aufliegt (Schwimmstellung).

OHNE AUTOMATISCHE RUCKKEHR

01 - Driicken Sie die BLEV-Taste, um das Motorrelais und das Nivellierrelais zu aktivieren, bis der Andocker vollstandig ein-
geklappt ist.

02+ Lassen Sie die BLEV-Taste los — das Motorrelais wird deaktiviert.

03 - Die Uberladebriicke senkt sich automatisch in die Ausgangsposition ab.

MODUS MIT AUTOMATISCHER RUCKKEHR

Um die Funktion der automatischen Riickkehr zu verwenden, miissen Sie:

« Einen Taster an den FUNC-Eingang anschlieRen;

« Sicherstellen, dass der Parameter M6 -» FN auf fire eingestellt ist;

« Die Zeit in M1 - T1 einstellen, die die Dauer der Hubbewegung im Modus automatische Riickkehr bestimmt.

BETRIEBSABLAUF MIT AUTOMATISCHER RUCKKEHR

01+ Driicken Sie die FUNC-Taste fiir 1 Sekunde;

02+ Der Motor hebt sich fiir die in M1 - T1 definierte Zeit; )

03 + Nach Ablauf dieser Zeit wird das Motorrelais abgeschaltet, und die Uberladebriicke senkt sich automatisch in die Ausgan-
gsposition.

Alle anderen Vorgange funktionieren weiterhin im Modus menschliche Prasenz iiber die BLEV-Taste.

WARNUNG

Der Ausgang fiir das Magnetventil (LEVELLER) wird nur in den folgenden Fallen deaktiviert:

+ Wenn die Steuereinheit mit Strom versorgt wird, aber noch keine Bewegung ausgefiihrt wurde;

« Immer wenn der Not-Aus-Taster gedriickt wird.

Nachdem der Not-Aus-Taster losgelassen wurde, bleibt das Magnetventil deaktiviert, bis ein neuer Offnungsbefehl erteilt wird.
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03. PROGRAMMIEREN

FUNKTIONEN M

l-l l'_-, BETRIEBSART

a0 Mit Scharnierlippe ohne
automatische Riickstellung

a1 Mit Scharnierlippe mit automatischer

C' L’ Definiert den Betriebsmodus Riickstellung

der Laderampe 02 Mit ausziehbarer Lippe mit

automatischer Riickfiihrung

13 Kostenlos

03

(Fabrikwert)
O «4©

Mit der FREE-Taste kehrt die Uberladebriicke in die Ausgangsposition zuriick, wobei die Riickkehr automatisch erfolgt

11 | ZEITSTEUERUNG DER LADEBRUCKE

Mindestoffnungszeit

Mindestzeit, die die Steuerung als notwendig erachtet, damit die Ladebriicke
t , vollstandig geoffnet ist.

Sie stellt sicher, dass die Steuerung den Status ,offen“ erkennt, sobald die

Ladebriicke die Bewegung beginnt.

Sobald diese Zeit erreicht ist, erscheint -- auf dem Display.

10

(Fabrikwert)

O 4®

Maximale Aufstiegszeit

Maximale Zeit, wahrend der der Motor wahrend der Hubbewegung betrieben

werden darf. Dieser Parameter verhindert Schaden, die entstehen konnten,
t E wenn der Motor zu lange lauft. Wenn dieser Wert erreicht wird, schaltet

sich der Motor automatisch ab, und die Zentrale geht davon aus, dass die

Ladebriicke in der ge6ffneten Position ist und in die Schwimmstellung (auf

dem Fahrzeug aufliegend) fahrt.

Der Wert MIN hangt vom in T1 ausgewahlten Wert ab

15

(Fabrikwert)
(@ [09)

Aufstiegszeit zum Einziehen der Lippe (1. Stufe)
Legt die zum Einziehen der Lippe erforderliche Aufstiegszeit fest:
t q * Lippe mit Scharnier: Zeit bis zum vollstandigen Einziehen.
="« Teleskoplippe: Zeit der 1. Hubstufe.

05

(Fabrikwert)

Im Autoreturn-Modus fiihrt die Steuerung diesen ersten Hub zum Einfahren O 40
der Lippe aus. Dieser Parameter stellt die Dauer dieses Manovers ein.

Der Wert MAX hangt vom in T4 ausgewahlten Wert ab

m ° 7A

e

Zusatzliche Hubzeit (2. Stufe, nur teleskopisch)

Legt die Zeit flir den zweiten Hub bei teleskopischen Ladebriicken fest.

- Beispiel: Bei T3 hebt die Briicke etwa 10 cm, um die Lippe einzufahren;
anschlieBend hebt sie bei T4 etwa 30 cm, um das Fahrzeug freizugeben,
bevor die Absenkung beginnt

 Wenn der zweite Hub nicht erforderlich ist, kann dieser Wert auf 0 gesetzt
werden.

30

(Fabrikwert)
O 4®

ES

Absenkzeit bis zur Ausgangsposition (Scharniermodus)

Zeit, die vom Ende von T3 bis zum Erreichen der Ruheposition der
Ladebriicke vergeht.

Nach Ablauf dieser Zeit geht die Steuerung davon aus, dass die Ladebriicke
im Zustand ,geschlossen” ist.

15

(Fabrikwert)
O «4®

£b

nicht benutzt

05

(Fabrikwert)
O «4®

£l

Absenkzeit bis zur Ausgangsposition (Teleskopmodus)

Entspricht T5, jedoch fiir Teleskop-Nivelliergerate.

Nach dem Einfahren der Lippe beginnt das Nivelliergerat mit dem Absenken
bis zur Ruheposition; dieser Parameter definiert die Dauer dieser Phase.
Am Ende von T7 betrachtet die Zentrale das Nivelliergerat als ,,geschlossen”
und zeigt _ _ auf dem Display an.

10

(Fabrikwert)
O 4

tH

Deaktivierungszeit des Magnetventils

Zusatzliche Zeit, die gezahlt wird, nachdem der Nivellierer die Ladebriicke
erreicht hat (Ende von T7).

Nach Ablauf dieser Zeit schaltet die Zentrale automatisch den Relaisausgang
des Magnetventils aus.

Immer wenn dies der Anfangspunkt ist, beginnt die Zeit herunterzuzahlen, bis das Magnetventil
der Uberladebriicke deaktiviert wird.
Wird dieser Wert auf 0 gesetzt, bleibt das Magnetventil auch im Standby aktiviert.

10

(Fabrikwert)
O 4@
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l-l ! FUNKTIONSMODUS (FLUXOGRAMA)

03. PROGRAMMIEREN
FUNKTIONEN M

/1 TEMPORIZAGAO DO LABIO TELESCOPICO

L' ’ Mindestzeit, in der die Lippe herauskommen kann, unabhangig davon, was 05

der Benutzer auf den Knopf driickt.

(Fabrikwert)

-
1. Ladebriicke geschlossen 1
L (Anzeige: _ ) )
( I .
> 2. Aufwartstaste driicken
L (Anzeige dreht sich im Uhrzeigersinn) e
Néin
,:’( 3.Zeit > T1 ) """"
Ja P ~
L 4. Status OFFEN
(Anzeige: - - blinkt)
- J
> . . N
5. Solange Taste gedriickt wird
L ODER bis T2 (fahrt weiter nach oben). )
- N\
= 6. Taste loslassen ODER T2 Motor schaltet
L sich aus und beginnt zu senken. )
;( . . .- \
> 7. Rucklaufzeit zahlen
(= Aufstiegszeit) )
( . .- \
> 8. Taste wahrend des Senkens gedriickt?
L Startet die Abwartszeitmessung )

Taste gedriickt > Abw’airtszeit‘ )

"Taste gedriickt < Abwartszeit

Wert MAX hangt vom ausgewahlten Wert M2-T2 ab

Q 4®

t e Maximale Zeit, in der der Benutzer die Ausgang Taste der Lippen driicken

kann.

10

(Fabrikwert)
Q4D

t 3 Minimale retraktionszeit der Lippen

05

Wert MAX hangt vom ausgewahlten Wert M2-T4 ab

(Fabrikwert)
(@ [oo)

[_‘ "f Maximale retraktionszeit der Lippen

00

(Fabrikwert)
(@B [oo)

l-l _:l EINRICHTUNG DER PUMPE

Motor bis-->500W

Motor bis-->1000W

Motor bis-->1500W

03

(Fabrikwert)

Motor bis-->2000W

@ <40

o
8a
= Legt die maximale
'q' Pumpenleistung fest a3
o4
0s

Motor bis-->2500W

CF Definiert die Mindestzeit, um einen Uberstromfehler zu melden.

05

Zeit, die die Anlage liberlastet sein kann, bis ein Fehler auftritt

(Fabrikwert)
(@Rl :)
(Wert in Sek.)

Mit der Steuerung konnen Sie oo

Deaktivieren Sie die Folgeerkennung

der Phasen

00

P 4; erkennen, ob die Phasen in
=" derrichtigen Reihenfolge sind,
damit die Pumpe richtig arbeitet | £/

Aktiviert die Erkennung der

Phasenfolge

(Fabrikwert)

4 N\
Kehrt zuriick und Lippe hebt sich Zieht Lippe ein
DR 2R 2 v d

Senkt sich bis zur Schwimmposition Senkt sich bis zur Ausgangsposition
L (auf dem LKW aufgesetzt) ) (Beendet geschlossen)
4 N\

10. SCHWIMM-Modus

L (Anzeige: |-| Erlaubt AutoReturn) )
Maraviine 8A

Die Anlage verfiigt Uiber die oo

Fahigkeit zu messen, ob die

Deaktiviert die Erkennung von

Phasenfehlern

PL drei Phasen ordnungsgemaf
funktionieren. Bei einem

Phasenausfall gibt die Anlage 0

eine Fehlermeldung aus.

Aktiviert die Erkennung von

Phasenfehlern

8B
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PROGRAMMIEREN

FUNKTIONEN M

\ 7Y EINGANG SLIP UND SLEV

Schaltet Sensor der Lippe aa Wenn die Lippe einen Sensor enthalt, 00
L E - (SLIP) pp I~ deranzeigt, dass sie geschlossen ist, (Geloritenan)
ELVaUS £ ! muss dieser Parameter aktiviert werden. (@1 1)
oo Verfiigt die Rampe ii i
pe liber einen Sensor,
d E S@/altet ?SeLnES)a ENEEEC ] ——— der anzeigt, dass es geschlossen ist, (Fagkee,t)
G 0 ! muss dieser Parameter aktiviert werden. @ ‘@
{0 Normalerweise geschlossen (NC
l,. Eingangslogik des $ (N " Pko .
i abrikwer!
Lippensensors (SLIP) {1 1 Normalerweise gedffnet (NO) O 40
Eingangslogik der {000 Normalerweise geschlossen (NC) 00
1 Uberladebriicken Sensor (Fabrikwert)
(SLEV) ! Normalerweise gedffnet (NO) O 40

115 EINGANG VEH

03. PROGRAMMIEREN

FUNKTIONEN M

UA

Funktion zur Erkennung von

Radblockierungen

oo

Wenn die Radsperre aktiviert wird,
wahrend sich die Uberladebriicke
nicht in der Standby Position
befindet, signalisieren dies die
Ampeln, der Lampenausgang und
der Summer, bis die WHELLBLOCK
wiederhergestellt ist oder die
Uberladebriicke in die Standby
Position gebracht wird. Der Interlock
Kontakt wird freigegeben, damit sich
die Tiir bewegen kann.

Wenn die WHEELBLOCK

aktiviert wird, wahrend sich die
Uberladebriicke nicht in der Standby
Position befindet, signalisieren

die Ampeln, der Lampenausgang
und der Summer, dass alle Tasten
gesperrt sind.

be

Wenn ein Fahrzeug vor dem

Tor vorbeifahrt und den
Fahrzeugsensor aktiviert, wird
dies durch rote Ampeln und

die Hupe signalisiert. Wenn die
WHEELBLOCK aktiviert wird,
wahrend sich die Uberladebriicke
nicht in der Standby-Position
befindet, signalisieren dies die
Ampeln, der Lampenausgang und
der Summer, bis die WHEELBLOCK
wiederhergestellt ist oder die
Uberladebriicke in die Standby
Position gebracht wird. Der
Interlock-Kontakt wird freigegeben,
damit sich die Tiir bewegen

kann. Optische und akustische
Fahrzeugerkennung.

00

(Fabrikwert)

O «4®

_ 00  Ausschalten 00
N t Eingang aus/ein (VEH) (Fabrikwert)
{1 1 Einschalten O 4@
00 Normalerweise geschlossen (NC
Definiert die Eingangslogik : ) 00
onr (VEH) ] - (Fabrikwert)
{1 1 Normalerweise gedffnet (NO) (@1 1)
— Definiert den Typ des am 00 Frahrzeugsensor 00
L1111 Eingang angeschlossenen (Eabrikwert)
Sensors (VEH) {1 ! Radblockierung O 40
Optische und akustische
Fahrzeugerkennung. Wenn ein
Fahrzeug vor der Tiir steht und den
UU Fahrzeugsensor aktiviert, wird dies durch
rote Ampeln und die Hupe signalisiert.
. Der Interlock Kontakt wird freigegeben,
E:E :(;[;?Jr;ecjri:annung damit sich die Tiir bewegen kann. (INTER) (Fagk(w)ert)
: . 0«40
Optische und akustische
Fahrzeugerkennung. Wenn ein
£ !  Fahrzeug vor dem Tor steht und den
Fahrzeugsensor aktiviert, wird dies durch
rote Ampeln und die Hupe signalisiert.
Maraviine 9A
ARG IS
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03. PROGRAMMIEREN

FUNKTIONEN M

115 EINGANG DOOR E FUNC

00  schaltet Eingang Aus

C’E Ein/Ausschalten des DOOR 00
Eingang %}rlﬁm%

{1 ! schaltet Eingang Ein

0 Normalerweise geschlossen (NC)

Definiert die DOOR 01
c’n Eingangslogik (Fabrikwert)
(NO/NC) Q4@

{11 Normalerweise gedffnet (NO)

Docken in Ausgangsposition

Wenn sich das Dock in der Ausgangsposition befindet und dieser Eingang aktiviert ist, bewegt sich
die Uberladebriicke nicht und wenn die Aufwartstaste gedriickt wird, blinkt der Lampenausgang
flinfmal, um den Vorgang zu signalisieren.

Docken in Schwebeposition
Wird dieser Eingang in Schwebestellung der Uberladebriicke aktiviert, stoppt die Uberladebriicke
und beide Ampeln wechseln auf Rot, die Tasten werden gesperrt und die Hydraulik abgeschaltet.

Automatische Riickkehrfunktion

In diesem Modus wird der Eingang
a0 verwendet, um den Autoreturn

Modus festzulegen, sofern im

Parameter definiert

MO ->1 oder 2

Bestatigungsfunktion
Die externe griine Ampel wird ( PkO )
umgestellt [l
leuchtet nur griin, wenn sich Q4@
die Uberladebriicke in der

{1 ! Ausgangsposition befindet und der
Wheelblock Eingang entfernt und die
Bestatigungstaste gedriickt wurde.
Bitte beachten Sie, dass diese
Funktion nur funktioniert, wenn das
Menii M5 ->2 aktiviert ist.

F = Definiert die Funktion des
Eingang FUNC

Faviine 10A

03. PROGRAMMIEREN
FUNKTIONEN M

/1 7 AUSGANG INTERLOCK

00  schaltet Aus

’ Schaltet die INTERLOCK ( 00 :
i i Fabrikwert
Funktion ein/aus 0! schaltet Ein O%n‘wb

00  Normalerweise geschlossen (NC
! Definiert die Ausgabelogik g (1% ( 00 )
Fabrikwert
(NO/NC) {1 Normalerweise offen (NO) @"‘wb

Torverriegelung: Der Ausgang , Torverriegelung” kann in den Stoppkreis der Torsteuerung
eingebunden werden. Der Kontakt ist gedffnet bei:

Aktivierungsbedingung

1- Die Uberladebriicke befindet sich nicht in der Ausgangsposition

2- Stromausfall der Uberladebriicke

3- Notausschaltung

Der Ausgang ist immer dann aktiv,
00  wenn sich die Uberladebriicke nicht
PU Definiert die Betriebslogik in der Grundstellung befindet. 00
brik
des PULSE-Ausgangs Der Ausgang erzeugt einen Impuls, 6“)’3
1 wenn erin die Startposition
zuriickkehrt.

Erzeugt ein Warnsignal, wenn
beispielsweise wahrend des

oo Ladevorgangs die WHEEBLOCK des
Rades gelost wird.

Es ist als Ton Ausgang ausgewahlt 00
bF Ausgang Ton / FAN Nach Erreichen der Ladeposition (Fabrikwert)
schaltet sich das Licht ein und bleibt| @) <@

an, bis sich die Uberladebriicke
{11 wieder in ihrer Ausgangsposition
befindet.

Es ist als FAN ausgewahlt

00  Intermittierend

bl ] Ausgang Intermittierend oder ( 00 ;
Fabrikwert

konstant 1 Konstant (a))“)lb

t . . Legt die Summerzeit fest, wann 02
b Summer Signalzeit immer sie aktiviert ist (bl ey
Q4D
10B Makaviine




03. PROGRAMMIEREN 04. DISPLAY

FUNKTIONEN M INDIKATIONEN DES DISPLAY
19 AMPELN MENG BESCHREIBUNG
) 00 Ausschalten 01 g Steuerung in Standby
L E Ampeln aus-/einschalten (Fabrikwert)
! Einsch -
g Inschalten Q<40 I- < Schwebeposition

Die Zeit, die benotigt wird, bis die 02 Y . .
L E  Wartezeit beim Ampelwechsel Ampel ihre Farbe dndert, wenn ein (Fabrikwert) (intermittierend) Minimale Zeit zum anheben der Rampe

Fahrzeug erkannt wird. @ 4@ —_

(Intermittierend) Mindestoffnungszeit der Lippen

L G D Rampe hoch

L gﬂ Rampe runter
DLJ- L Offnen der Lippen
EI g L Schliessen der Lippen
5 L' Notruftaste gedriickt
dg Torsensor aktiviert, wahrend sich die rampe bewegt
OL- Uberstromerkennung
PL Motorphase aus
P5 Falsche Motorphasenfolge

Makaviins® 1A 11B mMatF
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05. ANSCHLUSSDIAGRAMM

MIT SCHARNIERLIPPE OHNE AUTOMATISCHEN RUCKLAUF
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05. ANSCHLUSSDIAGRAMM

MIT SCHARNIERLIPPE MIT AUTOMATISCHEM RUCKLAUF
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05. ANSCHLUSSDIAGRAMM

MIT AUSZIEHBARER LIPPE MIT AUTOMATISCHER RUCKSTELLUNG
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